2
Pin 15 gegen +5V (Pin 14)
verbinden, dann ist TX-Betrieb.
Wenn eine Drahtbriicke gegen GND
gelegt wird, dann wird zur
sV eingestellten Frequenz 479.5 MHZ
R dazu addiert um mit RX-Modulen mit
dieser ZF zu arbeiten.
+5V  +5V <
1Ict | PrcieFez7/628 st
+5V 16 15 BITO 1 —
R1 D1 ——>> OSC1/CLKING OSC2/CLKOUT s e
227;< ';37'( —1§C MCLR g RB1 [ zg; g T Wenn alle Schalter "ON" sind, dann entspricht das
o ‘ ‘ K 1N4144 _1<N>§ RAO RB2 :§ BIT3 4| —/—— einer Frequenz von 2300MHz (Pin3 = GND, Pin15
scL ]:l|> RA1 RB3 10 BIT 4 5 — = +5V) Die Schrittweite betragt 1 MHz.
S SDA 2] B Roe i AT f— Bei 2408 MHz ist 01101100 das richtige Byte,
: R o o b RAaTOCKI @ i AN BIT 6 A ppe— und dann ist die richtige Schalterstellung:
"Br" ist eine Lotbriicke ist die 6, 1% 13 BIT[f 8 — 10010011 (1 = Stellung ON)
T2¢-Bus Umschaltung zwischen 23cm RBOINT = RB7
(1200 MHz) und 13cm (2400 MHz &=BR ol SW DIP-8
Start-Frequenz). bei der
Verbindung mit Masse ist 13cm v P2
angewahit. Fir 23cm ist die t
Létbricke zu entfernen und der 1
Pin3 mit Pin4 (+5V) zu verbinden. g
+5V g
P3 b2 Ic2 J__ICP
2 I vl ouT | ;
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